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Marktfihrer bei Spann- und
Automatisierungslésungen
auf dem Maschinentisch
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SMART AUTOMATION — DAS FLEXIBLE ROBOTER-BELADESYSTEM
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HERAUSFORDERUNGEN FUR ZERSPANUNGSBETRIEBE

Hoher Kostendruck

Kleiner werdende Produktionsserien
Hohere Flexibilitat

Klrzere Lieferzeiten

Steigende Lohnkosten |
Fachkraftemangel | Y G




DIE LOSUNG

Mit SMART AUTOMATION bieten wir eine
praktische L6sung zum automatisierten
Werkstlickhandling von Dreh- und
Frasmaschinen.

Intuitive Bedienung,
ohne Programmierkenntnisse

Produktionsauftrage
schnell und flexibel wechseln

Mannlose Fertigung
auch in der Nacht und am Wochenende




SMART AUTOMATION — DAS FLEXIBLE ROBOTER-BELADESYSTEM

ENTFALTEN SIE DAS
VOLLE POTENZIAL
IHRER FERTIGUNG

Maschinenlaufzeit
maximieren

Fachpersonal
besser nutzen

Produktivitat
steigern

Prozesssicherheit
steigern

Planbarkeit
erhdhen

Fachkraftemangel
begegnen




Kleinster Footprint auf dem
Markt. Muhelos bewegbar
mittels Hubwagen.

KUKA 6-Achs-Roboter mit
einer Traglast von 10 kg

Bedienoberflache mit intuitiver
Menufihrung. Zur Bedienung

werden keine
Roboterkenntnisse bendtigt.

Greifer - Doppelgreifer mit
integrierter Ausblasung

Werkstuckwagen - Fur
externe, hauptzeitparallele

Bestiickung Optionale Wendeeinheit -

Fur die Bearbeitung des
Werkstlicks von allen Seiten.

Schubladen mit eingesetzen
Rasterplatten - Verfugbar fur
unterschiedliche Teilegeometrien oder
anpassbar an individuelle Bedurfnisse

Bodenscanner -

Als platzsparende Alternative
zu einer Umhausung




SMART CLEANING
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Optional kann
SMART AUTOMATION um
die passende Reinigungseinheit

SMART CLEANING erweitert werden. Moglichkeit fur einen

zuséatzlichen Werkstickwagen.
Dadurch wird die autonome
Maschinenlaufzeit erhoht.







Bodenscanner - Als platzsparende
Alternative zu einer Umhausung
gewahrleistet er die Sicherheit Ihrer
Mitarbeiter. Der Roboter wird
verlangsamt oder gestoppt.
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GREIFEINHEIT

Standardmallig als Doppelgreifer

Ermdglicht das Be- und Entladen
unterschiedlicher Werkstiickgeometrien
(z.b. Roh- und Fertigteil)

Integrierte Ausblasung zur einfachen
Reinigung des Werkstlcks

Inkl. Hakensystem zum Offnen und
Schliefl3en der Schublade




WERKSTUCKWAGEN

Flexibler Bauteilspeicher

Hautpzeitparallele Bestlickung an
einem ergonomischen Arbeitsplatz

Unterschiedliche Schubladenh6hen
angepasst an die Werkstucke

Schwerlastrader ermdglichen eine
Beladung mit 600 KG




OPTIONALE WENDEEINHEIT

Ermoglicht die Bearbeitung des
Werkstlicks von allen Seiten

Anpassbar an lhre Anforderungen

Die autonome Maschinenlaufzeit wird
so verlangert und die Wirtschatftlichkeit
damit erhoht




SMART DOOR

Automatisierbare Turoffnung der
Werkzeugmaschine

Einfach nachristbar

Kompatibel mit allen gangigen
Maschinenausflihrungen

Verschiedene Ausfuhrungen mit
unterschiedlichen Offnungsbereiche




IHRE VORTEILE AUF EINEN BLICK

Benutzerfreundliches Bedienungkonzept
ohne spezielle Roboterkenntnisse

Kompatibel bei neuen und bestehenden
Maschinen

Hohe, flexibel erweiterbare
Werkstlckkapazitat

Hauptzeitparalleles Risten

Platzsparend durch den kleinsten Footprint
auf dem Markt

Erganzende Spannmittel und
Vorrichtungskonstruktion von AMF verfligbar




Dauer einer Schicht [ h ]

Schichten pro Tag [ Anzahl ]
Arbeitstage pro Jahr [ Tage |
Verkaufspreis Bearbeitung [€/ h ]
Investitionssumme [ € ]

Mehreinnahmen pro Monat [ €/ Monat ]

Amortisationszeit [ Monate ]

Maschinenstunden pro Jahr [ h]

Maschinenauslastung [ % ]

8,0

2,0

250

80

4.000

46 %

8,0

3,0

250

80

120.000

13.333

9,0

6.000

68%



Ich freue mich auf lhre
Fragen und Anregungen.

Besuchen Sie uns gerne
an unserem Messestand!

Manuel Nau
Verkaufsleiter Inland



